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Tiirk imalat Isletmelerinin mevcut iiretim yapilarmin belirlenmesi, degerlendirilmesi ve analiz edilmesi biiyiik
onem arz etmektedir. Imalat isletmelerimiz iizerine yapilacak her tiirlii degerlendirmenin ve gelistirilen
modellerin basaril1 olabilmesi igin bu isletmelerin {iretim yonetimi faaliyetleri ve buna bagli olarak basta stratejik
yOnetim olmak {iizere kullandiklari tiretim sistemleri, teknolojileri, planlama teknikleri, kalite sistemleri, tiriin
cesitliligi, triin tasarimi ve gelistirilmesi vb her tiirli faaliyetin sektorsel ve Olgege dayali analizi
amaglanmaktadir. Aragtirmamizda belirlenen sektorler igersinde bir grup isletme tizerinde anket yontemi
kullanilmasi ve istatistiksel olarak degerlendirilmesi ile elde edilecek verilerin benzer arastirma ve literatiir
tizerindeki tarama neticesinde olusan verilerle birlikte analizi diigtiniilmektedir.

2. Bir Kuyum Uretim Tesisi Igin Tesis Planlama Ve Tasarimi Uygulamast

Emrah ISCIGIL, Sezer Hediyelik Esya San., Proje Gelistirme, Marmara San. Sit. P blok No:423 ikitelli/Istanbul
Erhan YAZICI, Sezer Hediyelik Esya San., Proje Gelistirme, Marmara San. Sit. P blok No:423 ikitelli/Istanbul

Bu ¢alismada 6000 m2 lik bir Kuyum Uretim Tesisinin planlanmasi ve tasarmm sirasinda yapilan faaliyetler
anlatilmistir. Oncelikle malzeme ve is akislariin tespiti ile beraber birim i¢i ve birimler arasi iliskiler
tamimlanmis ve farkli kapasite ihtiyaclarina gére birimlerin layout yerlesim planlari olusturulmustur. Ayrica
tesisin kurulumu sirasinda gerekli makine-donanimin pazar arastirmalarmin yapilmasi, maliyet-fayda 6zellik
analizleri, makine-donamim elektrik ve mekanik (basingli hava, bakir boru, sebeke suyu, deiyonize su vb.)
ihtiyaglarin1 tespiti ve projelendirilmesi, fabrikada yeni kurulacak birimlerin fizibilite ve biitgeleme
caligmalarinin yapilmasi, yatirimin uygunlugunun basa bas noktasi analizi ile ortaya konulmasi, ITU Cevre
Mithendisligi ile beraber Kati, Stvi ve Gaz Atiklarin Islenmesi ve Kontrolii ile ilgili yapilan Aritma Tesisinin
kurulumu, fabrikada tretim birimlerinde kullanilan tiim tezgahlarin kullanim ve ebat olarak optimum sekilde
yeniden tasarlanmasi, tasarimlarin 3 boyutlu olarak ¢izilmesi (AutoCad), elektrik, mekanik donammlart ve
1stklandirma sistemleri ile nihai noktada calisir duruma getirilmeleri konulari islenmistir. Sonug¢ olarak da
yatirim biitgesinin ¢ikarildigi, cari hesaplarin, ddemelerin ve ddeme planlarinin detayh takip edildigi, tim
hareketlerin has (altin) olarak ta izlenebildigi ‘Yatinm Biitge Takip’ yazilimi (MS Access) hakkinda bilgi
verilmigtir.

3. Otomatik Yonlendiricili Ara¢ Sistemlerinin Tasarim ve Kontrolii Uzerine Bir Arastirma

Yesim KALENDER, Endiistri Miihendisligi Boliimii, Miihendislik Mimarlik Fakiiltesi, Gazi Universitesi,
06570, Maltepe, Ankara
Orhan TURKBEY, Endiistri Mithendisligi Boliimii, Miihendislik Mimarlik Fakiiltesi, Gazi Universitesi, 06570,
Maltepe, Ankara

Uretim sistemlerinin tasarimi asamasinda, uygun malzeme tagima sisteminin segilmesi dnemli bir konudur.
Otomatik yo6nlendiricili arag (OYA) sistemleri, malzemenin igletme igine ve digina taginmasinda kullanilan
esneklik agisindan en fazla tercih edilen malzeme tagima ekipmanidir. OYA kullanimi 1970°li yillarda baslamus,
yakin zamanda otomatik iiretim sistemlerinde popiiler bir konu olarak malzeme tagima ve otomasyon
faaliyetlerinin en ilgi ¢ekici 6rneklerinden biri olarak kabul edilmistir. Gliniimiiz malzeme tasima lojistikleri,
hammaddeden bitmis iiriine her seyin dagitilmasi, depolanmasi, kontrolii ve korunmasini destekleyen ekipman
ve sistemlere bagli amaglara cevap verir. Diinya ¢apinda malzeme tagima lojistiklerini destekleyen firmalarin
¢ogu Amerika malzeme tagima endiistrisine {iye olan kuruluglardir. Calismada Amerika malzeme tagima
enddistrisi tarafindan tespit edilen OYA sistemleri ile ilgili bazi istatistik bilgiler yer almaktadir. Makalede
otomatik yonlendiricili arag sistemlerinin kullanim alanlari, tipleri ve kullanim avantajlari siralanarak, tasarim ve
kontrol konular1 incelenmektedir. OYA sistemlerinde karsilasilan problemler sistem isleyis asamasina gore
smiflandirilarak, bu problemler igin alternatif ¢6ziim yollari sunulmaktadir. Calismada giiniimiize kadar bu
konularda yapilan arastirmalar 6zetlenmektedir.

4. Uretim Otomasyon Sistemlerinde Robot Kullanimi

Ali Yurdun ORBAK, Uludag_ﬁniversitesi
Seda OZMUTLU, Uludag Universitesi
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Robotlar giiniimiizde ileri teknoloji tiretim sistemlerinde sik¢a kullanilan araglardandir. Robot kullanimu tiretim
hizim arttirmakla beraber robotlarin bir arada kullanimi bir g¢ok problemi de beraberinde getirmektedir. Bu
sebeple bu ¢alismada, bir otomasyonlu iiretim sistemindeki robotlarm etkisi ayrintili olarak incelenmis ve
sistemde bulunan aktif robot sayisina bagl olarak sistem performans oOlgiitlerinin ne gekilde etkilenecegi
aragtirilmistir. Bu amagla ¢ok makineli ve ¢ok robotlu sistemler simiilasyon ortaminda canlandirilmis ve
sonuglar istatistiksel olarak karsilagtirilmistir. Sonuglar dogrultusunda iiretim sistemlerinde kullanilan robotlarin
getirdigi avantaj ve dezavantajlar da irdelenmistir.

6 Temmuz 2005, Carsamba, 16:10-17:30, CAS Z27
Proje Yonetimi

1. Bilgisayar Destekli Bilgi Yonetim Modeli

Ersin NAMLI, Istanbul Universitesi Endiistri Miihendisligi Bolimii
Ekrem MANISALI, Istanbul Universitesi Endiistri Mithendisligi Boliimii

Proje yOnetimi esaslariyla yonetilen firmalarin basari grafiginin hizla yiikseldigi bilinmektedir. Proje yonetimi
kavraminin benimsenmesi ve uygulanmasiyla proje sonunda amaglanan kar oraninin arttigi kolaylikla
gozlenebilmektedir. Proje yonetiminin temeli ise siire, maliyet ve kalite optimizasyonudur. Ancak hedeflenen
optimizasyonu etkileyen diger kavramlarin da proje yonetim siirecinde yerini almasi basari igin kaginilmazdir.
Bilgi yonetimi bu kavramlarin en 6nemlilerinden biridir. Bilgi yonetiminin ana asamalari; bilginin elde edilmesi,
se¢ilmesi, depolanmasi, paylasimi ve giincellenmesi olarak bes kisimda incelenmektedir. Bilgi agik bilgi ve
ortiilii bilgi olarak iki sekilde elde edilmektedir. A¢ik bilgi, proje sonunda somut olarak elde edilen bilgidir.
Projeye ait raporlar, belgeler, veriler, ¢izimler, projenin kapsamindaki kanunlar ve projede gorev alan gahislarin
bilgileri somut bilgilerden bazilaridir. Ortiilii bilgi, proje yapim asamasinda karsilagilan problemlere getirilen
¢oziimler ve projelerde ¢ok sik karsilasilmayan uygulamalar sonunda edinilen deneyim bilgileridir. Bilgisayar
sistemleri ve network teknolojisiyle, tecriibe ve bilgi, etkili ve sistematik olarak toplanabilir ve paylastirilabilir.
Network tabanli bilgi yonetimi sisteminin uygulanmasi, bilgi yonetiminin uygulanma hizini arttiracagi gibi,
gelecek projelerde de kolaylikla gerekli bilgilere ulagim imkani saglayacaktir.

2. Kaynak Kisitlart Altinda Proje Cizelgeleme Problemine Bir Tabu Arama Yaklasimi

Omer ATLI, Tiirk Hava Kuvvetleri Eskisehir Hava Ikmal ve Bakim Merkezi
Mehmet AKANSEL, Uludag Univeritesi, Endiistri Mithendisligi Boliimii

Bu calismada, projelerin kaynak kisitlari altinda gizelgelenmesi problemi incelenmis ve problemin ¢6ziimii i¢in
etkin bir yontem Onerilmistir. Gelistirilen yontem bazi sezgisel oncelik kurallarina uygun bigimde elde edilen
¢oziimleri baslangi¢ ¢oziimil olarak almakta ve tabu arama yontemiyle ¢dziimiin iyilestirilmesine ¢alismaktadir.
Literatiirde yaygm bigimde kullanilan Patterson’m 110 adet test problemi bu g¢aligmanin deneysel
incelemelerinde kullanilmis ve basit sezgisel dncelik kurallarmnin ardindan uygulanan tabu arama siirecinin etkin
bigimde optimal ve optimale yakin sonuglar sagladigi bulunmustur.

3. Cok Modlu Kaynak Kisith Bir Projede Iy Sahibi Ve Miiteahhitin Pazarlik Siirecinin
Modellenmesi

Nursel KAVLAK, Sabanci Universitesi
Giindiiz ULUSOY, Sabanc1 Universitesi
S. ilker BIRBIL, Sabanci Universitesi
Funda SIVRIKAYA, Abant {zzet Baysal Universitesi

Bu ¢aligmada, is sahibi ve miiteahhit arasindaki pazarlik siireci ¢ok modlu kaynak kisitli proje planlama
ortaminda incelenmektedir. Pazarligin amaci, is sahibi ve miiteahhidin kendi amag islevlerinin simdiki
degerlerinin bir islevi olarak tanimlanan miisterck amag islevinin en goklanmasidir. ki tarafin pazarhik giigleri
miisterek amag islevinde iki tarafin pazarlik parametreleri ile g6z 6niine alinmaktadir. Problemin ¢oziimii igin
tavlama benzetiminden (simulated annealing) ve genetik algoritmadan yararlanilmaktadir.



